Pozicionér DISEqC 1.2
pro pohyb v horizontalni roviné

SG-2100

Navod k instalaci

(pFeklad orig. navodu)

Kompatibilni s pfijimaci DISEqC 1.2
Nastavitelné hardwarové limitni spinace
LED pro indikaci zavad

Tla¢itko MANUAL pro snadnou instalaci
Pro paraboly az do priméru 1,2 metru
Kompaktni a vykonny.

INSTALACE POZICIONERU
MONTAZNi SESTAVA

1. Montazni sestava je znazornéna na nasledujicimu obrazku.

2. Pfed upevnénim pozicionéru na stozar pfekontrolujte vyrovnani stozaru pfesné do
vertikalniho sméru.

3. Zajistéte pozicionér na stozaru.

NASTAVENi HARDWAROVYCH LIMITNICH OMEZOVACU

Nastaveni provedte v pfipadé potfeby - je jim hardwarové omezovano nataceni paraboly

v obou smérech jejiho horizontalniho pohybu.

1. Uvolnéte (avSak nevyjimejte) Sroub limitniho omezovace.

2. Nastavte pozadovany uhel limitniho omezovace (20 az 70° ve sméru pohybu vychod /
zapad).

3. Dotahnéte Sroub limitniho omezovace.

4. Nastaveni opakujte u druhého limitniho omezovace.

5. Po instalaci pozicionéru na stozar pfekontrolujte spravnost nastaveni omezeni pohybu
paraboly v horizontalni roviné.

DALSI NUTNA NASTAVENI

1. Nasmérovani na jih

K sestavé pozicionéru pfipojte parabolu a pfekontrolujte jeji pfesnou montaz - stfed
paraboly musi byt umistén pfesné proti ose stoZaru. Potom ru¢nim otaCenim sestavy
pozicionéru spolu s parabolou nasmérujte stfed paraboly pfesné na jih. Pfesny jih miizete
zjistit pomoci buzoly popf. za pouziti tabulky magnetické deklinace (hodnota platna pro
misto instalace).



2. Nastaveni elevace sestavy
Elevaci nastavte za pouziti sklonoméru popf. pouZzitim stupnice elevace na obou stranach
sestavy.

3. Nastaveni elevace paraboly
o V pfiloZené tabulce elevaci vyhledejte uhel deklinace paraboly.
¢ Vyhledany uhel nastavte na stupnici naklonu paraboly.

4. Tlacitkem MANUAL pro ru¢ni smérovani pozicionéru nebo prostfednictvim pfijimace
nasmeérujte parabolu pro kontrolu spravného pfijmu ponékud na vychod nebo na
zapad. V pfipadé jakychkoliv problém( upravte nasmérovani, elevaci a deklinaci
paraboly.

Poznamka
Pro napéjeni pozicionéru z prijimace je nutné jeho pripojeni k prijimaci (koaxialnim
kabelem). Napajeni pozicionéru je na pozicionéru indikovano rozsvicenim zelené LED.

PRIPOJENi KABELU

Pfipojeni provedte podle nasledujiciho obrazku, je doporu€eno pouZiti kabelu RG-6/U.

Text v obrazku:

Adjustable Hardware Limits hardwarové nastavitelné omezeni
horizontalniho pohybu

Coaxial Cable koaxialni kabel

DiSEQC 1.2 Receiver pfijima¢ umoznujici ovladani pozicionéru
DiSEqC 1.2

H-H Mount pozicionér pro horizontalni polohovani

Indicating LED indikujici LED

LNB vnéjsi jednotka

Manual button tlagitko MANUAL

Reset Key tlacitko RESET

To LNB ke vnéjsi jednotce

To Receiver k pfijimaci

Tlacitko MANUAL

Tlacitko na spodni strané pozicionéru je ur€eno pro ru¢né fizeny vertikalni pohyb sestavy

ve sméru vychod / zapad (a naopak).

e Pro pohyb sestavy smérem k zapadu tlacitko stlatte a drzte stla¢eno. Po dosazeni
poZzadovaného nasmérovani sestavy tlacitko uvolnéte.

e Pro pohyb sestavy smérem k vychodu je tlaCitko nutno 2x stlacit béhem 0,5 sekundy,
po druhém stlaceni tlacitko pfidrzte stlateno az do dosazeni pozadovaného
nasmérovani sestavy, potom tla¢itko uvolnéte.

e Pro jemné doladéni smérem k zapadu (o jeden krok) tlacitko stlacte a okamzité

uvolnéte.

¢ Pro jemné doladéni smérem k vychodu (o jeden krok) tlagitko 2x stlate a okamzité
uvolnéte.

LED



Prostfednictvim LED na spodni strané& pozicionéru je uzivatel informovan o aktualnim
rezimu pozicionéru:

Barva LED | Stav LED Vyznam

zelena sviti zapnuté napdjeni; pohotovostni reZim
oranzova blika pfijem pfikazt DISEqC 2.1 / rezim nulovani
oranzova sviti chybové hlaseni; nadproud popf. dosazeni limitu

hardwarového omezeni otaceni

VYNULOVANIi HARDWARE

1. PFekontrolujte napajeni pozicionéru - LED na jeho spodni strané musi svitit zelené.

2. Tlacitkem MANUAL nasmérujte systém do polohy 0°.

3. Stlacte a drzte po dobu 2 sekund stlaceno tladitko RESET - b&hem této doby bude
LED blikat oranzové. Vzhledem k obtiZzné dostupnosti tladitka na instalovaném
pozicionéru bude pro jeho stlaceni nutné pouziti vhodného nastroje (napf. ty€e o
vhodné délce). Uspé&sné vynulovani systému (opakovana instalace tabulky poloh
satelitt a potvrzeni nulové polohy systému) bude potvrzeno zménou barvy LED na
zelenou.

POUZITI POZICIONERU

Pozicionér je konstruovan pro pouZziti s pfijimacem vybavenym DiSEqC 1.2. Pfikazy
receiveru pro obsluhu pozicionéru mohou byt ponékud odlisné od dale uvedenych
pfikazl, obsahové vS§ak budou témto pfikazim odpovidat.

Prikaz Vyznam

Go to East / West: pohyb ve sméru na vychod / zapad

Fine Tune East/ West: jemné doladéni ve sméru vychod / zapad

Store nn: uloZeni polohy satelitu (kde nn = 01 az 60)

Goto nn: pfejit do polohy satelitu (kde nn = 01 az 60)

East / West Limits: nastaveni softwarového omezeni pohybu ve sméru vychod /
zapad

Limit Off: vypnuti softwarového omezeni pohybu ve sméru vychod /
zapad

Goto 0°: prejit do referencni polohy pozicionéru 0°

Re-synchronise / Shift: - viz nasledujici text.

Pouziti prikazu ,,Re-synchronise / Shift“

1. Prikazem Goto nasmérujte systém do polohy odpovidajici satelitu, jehoz pfijem chcete
doladit, napf. P03.

2. Pro zlepSeni pfijmu ze satelitu odpovidajiciho vybrané poloze pouZijte pfikaz pro
pohyb / doladéni ve sméru vychod / zapad.

3. Odeslete pfikaz ,Re-synchronise / Shift“- poloha P03 bude zménéna podle korekce
polohy provedené v kroku €. 2 - sou¢asné budou odpovidajicim zplisobem zménény
rovnéz i ostatni polohy pozicionéru.

Bude-li vynechan krok &. 1 bude zména realizovana pro polohu P01 pozicionéru.

ZAVADY A JEJICH MOZNE PRICINY

Pfriznak Opatreni
TlaCitko MANUAL je nefunkéni. 1. Prekontrolujte zapnuti pfijimace a rozsviceni LED
na spodni strané pozicionéru.




Tla¢itko MANUAL je nefunk&ni b&éhem otaceni
motoru popf. v dobé, kdy je pozicionérem pfijiman
pfikaz od receiveru.

Pozicionér je nefunkéni.

—

Prekontrolujte spravné pfipojeni kabel(.

2. Prekontrolujte, zda je receiverem mozna obsluha
pozicionéru DISEqQC 1.2 - viz navod pfijimace.

3. Prekontrolujte hmotnost paraboly - jeji max.
povoleny primér je 1,2 m.

Pozicionér se zastavuje v uréité | 1. Vyfadte softwarové omezeni pohybu a opakuijte.

poloze, ze které se dale 2. Prekontrolujte, zda neni pozicionér zastavovan

nepohybuje. hardwarovym omezenim pohybu.
3. Pfekontrolujte, zda nejsou pohyb pozicionéru /
paraboly omezovany pfekazkami.

Trhavy pohyb pozicionéru. 1. Prfekontrolujte, zda neni pouzivana parabola pfilis
rozmeérna nebo tézka, jeji max. prameér smi byt 1,2
m.

2. Prekontrolujte kvalitu pouzivaného koaxialniho
kabelu (je doporu€en kabel RG-6/U).

3. Pfekontrolujte, zda je pfijima¢ schopen pro
pozicionér dodavat proud nejméné 350 mA.

Pozicionér se pohybuje riznymi | 1. Rychlost pohybu pozicionéru zavisi na vystupnim

rychlostmi. napéti z pfijimace (13/18 V).

Nespravné polohy satelitu. 1. Prostfednictvim pfikazu Goto nasmérujte
parabolu na poZadovany satelit a potom cca 30
sekund vyckejte na zastaveni motoru.

2. Pohybem ve sméru vychod / zapad doladte pfijem
satelitu.
3. Pro upraveni polohy satelitu pouzijte pfikaz ,Re-

synchronise / Shift".

Muzete rovnéz prostfednictvim pfikazu Goto prejit do
polohy 0° jako referenéniho bodu.

TABULKA UHLU ELEVACI A DEKLINACI

Zemépisna | Elevace Deklinace
Sirka mista (ve °) (ve °)
0 90 0,000
1 89 0,178
2 88 0,355
3 87 0,553
4 86 0,710
5 85 0,887
6 84 1,063
7 83 1,239
8 82 1,415
9 81 1,589
10 80 1,763
11 79 1,936
12 78 2,108
13 77 2,279
14 76 2,449
15 75 2,618
16 74 2,786

Zemépisna | Elevace Deklinace

Sifka mista (ve °) (ve °)
41 49 6,376
42 48 6,489
43 47 6,600
44 46 6.708
45 45 6,813
46 44 6.799
47 43 7,015
48 42 7,112
49 41 7,205
50 40 7,296
51 39 7,385
52 38 7,470
53 37 7,552
54 36 7,632
56 34 7,782
58 32 7,792
60 30 8,047




17 73 2,952
18 72 3,117
19 71 3,280
20 70 3,442
21 69 3,603
22 68 3,761
23 67 3,918
24 66 4,073
24 65 4,226
26 64 4,377
27 63 4,526
28 62 4,674
29 61 4,819
30 60 4,961
31 59 5,102
32 58 5,241
33 57 5,377
34 56 5,510
35 55 5,641
36 54 5,770
37 53 5,897
38 52 5,966
39 51 6,142
40 50 6,260

TECHNICKE UDAJE

Protokol

Kompatibilni pfijimace
Primér paraboly
Rychlost otaceni

Rozsah nastaveni

Uhel elevace

Prdmér stozaru

Rozméry trubky pro parabolu
Vstupni / vystupni napéti
Pfikon

Polohy satelitu

Funkce pohybu do polohy 0°
Funkce korekce polohy
Rucni ovladani polohy
Indikace LED

Ochrany

Snimac polohy
Konektory

Hmotnost
Rozméry

62 28 8,162
64 26 8,265
66 24 8,357
68 22 8,437
70 20 8,505
72 28 8,562
74 16 8,608
76 14 8,643
78 12 8,666
80 10 8,678
DiSEqC 1.2

pfijimace pouzivajici protokol DISEqQC 1.2
max. 1,2 m

1,2 cm/ sek. (13 V)
2,5cm/sek. (18 V)

70° E /70° W max., nastavitelny
25° az 75°

35 az 65 mm

pramér 65 mm, d = 160 mm
13/18V =

pohotovostni rezim 50 mA
otaceni 200 mA, max. 350 mA
max. 60

ano

ano

ano

ano (2 barvy)

hardwaroveé omezeni pohybu
softwarové omezeni pohybu
nadproudova ochrana

snimac na principu Hallova jevu s vysokym
rozlisenim

typu F

3,1 kg

345 x 168 x 110 mm

DiSEQC 1.2 je chranénou obchodni znamkou firmy Eutelsat.
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TABULKA NAPROGRAMOVANYCH SATELITU

islo | Satelit Poloha
1. Hot Bird 13° E
2. Astra 19,2°E
3. Eutelsat W2 16° E
4, Eutelsat W1 10° E
5. Eutelsat W3 7°E
6. Sirius 2/3 5° E
7. Thor 2/3 0,8°W
8. Intelsat 707 1°W
9. Telecom 2C 5°W
10. Telecom 2D 8°W
11. Intelsat 705 18° W
12. NSS803 21,5°W
13. Intelsat 605 27,5°W

FUNKCE GOTO

1. Funkce je k dispozici pouze jen u nékterych pfijimacu.

Cislo | Satelit Poloha
14. Hispasat 30° W
15. Telstar 11 37,5°W
16. Astra 3A 23,5°E
17. Arabsat 2A / 3A 26° E
18. Astra 2 28,2° E
19. Eurobird 28,5° E
20. Arabsat 2B 30,5°E
21. Turksat 1B 31,3°E
22. Turksat 1C 42° E
23. Intelsat 601 34,5°W
24, Pas 3R 43° W
25. Amos 4° W
26. Nilesat 7°W

2. Funkce umoziuje pfesné nastaveni pozicionéru do poZzadované polohy vzhledem
k poloze 0° pozicionéru.

3. Po vloZeni zemépisné Sifky je nékterymi pfijimaci automaticky provedeno
nasmérovani paraboly na poZadované satelity.

4. Pokud bude timto pfikazem zadano nasmérovani pozicionéru do polohy vlevo / vpravo
vétSi nez 80° bude pfikaz ignorovan.

5. Pouziti funkce je omezeno softwarovymi a hardwarovymi omezenimi pohybu.




